TRAMWAY DERAYMAN SISTEMI
ORNEK SENARYOLAR




Deray Mudahale Senaryolari

De-ray oncesi yapilacak hazirlik islemleri
1. Tdm kapilari aciniz,
2. Yeniden raya alma isleminde kontrolstz
dénme riski tasiyan kérukleri kérik baglama
aparati ile baglayiniz.
3. Aracin pantografinin inik oldugundan emin
olun,
4. Arac bojilerinin by-pasli oimadigindan,
frenlerin aktif oldugundan emin olun
5. Araci éldlrdn ve ara¢ aklsunin bosalmasina
neden olacak tuketicileri kapatin.
6. Aracin ¢cikan modil Gzerindeki bogie aski ARGE
klirdanlarini son noktaya kadar sik bogie nin VING g
gévdeden ayrilmasini minimuma getirin. EuroWinch
. Arac kupla) kapaklarini cikarin.
8. Bagaj kapagini acin




Deray Senaryo 1
Durum i1 : A ve B modiilleri raydan cilkmg ; C D E modiilleri ray Gistiinde.
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- Kaldirma noktalar Al ... C2
x Baglantilar Mi.. X2
A M od Uller A..E

1- E wva da C_meodiilii bojisinde, tekerlegin her yvamm tekerlek
takozlar: wasitasiyla, tramvayin hareket edemevecegi
sekilde takozlayin.

2-X2 baglantisim sabatleyin.

3-Al wve A2 noktalanna kaldirma krnikolan verlegtinn. EKrnikolann altima
4'der ahgap valiz takoz ve yuvarlak ¢elik plakayvi verlestirin. Gerekirse
nyvlon takoz kullanan.

4- A modilinig PLCREPJ7TI158 krikolar ile kaldirin.

5- i Elﬂ%}"dakal krikol ile d tilmag CRP lar
ggn;‘.:.i ‘_Rslezrlu oldu a, cE.Eiua : olamn ile dona 5 ray larina

B-A modiiliinii kaldinn, sonra kaydarmm.

FT=A modiilimiin Al ve AZ noktalanndaki kaldirma knkolan iizerine
verlegmesi igin, kaldirma knkolarim algaltin.

8-3, 4. 5, 0, T 1glemlerimi, A ve B modiillenn hnzalammncaya kadar, olasihikla
bar cok defa, tekrarlayin.

9-X2 baglantisim serbest barakin ve X1 baglantisim sabatleyin.

10- 3. 4, 5, 6. 7 iglemlenmi, A raylann idzerine

verleginceye kadar, olasilikla bir gok defa, tekrarlavin.

11- A odiliinig, kaldirma krikolarn dzerine indirin. CRP
rayviarTha cikartin.

12- A modilinin bojisini raylara verlestirmek igin
kaldirma krikolarimi indinmn. Gerekirse, A3 ve Ad noktalar
takozlanarak, bir ¢ok defa tekrayvlayin.

13- Kaldirma krikolarini, baglanti sabitleviciler: wve tekerlek
takozlarim ¢cikartin.
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Deray Senaryo 2/1
Durum n°2 : B C D modiilleri raydan gitkmig ; A ve E modiilleri raylann {istiinde ; C

modiilii raylara paralel durumda
£ [+ S ] A
| £ .
| . D2 84 \
. .‘2 A A0
¢ |e ol \&
01T ) 83

. Kaldirma noktalar €1,€2,€3,€4,01,02,83,84

Bu yéntem, C1 yerine C2 ve C4 yerine C3 kullanilarak, ya da aym sekilde B4 yerine B3 ve D1 yerine
D2 kullandarak uygulanabilir.

X Baglanty

A Moduller A-E

0- A va da E modillimiin frenini serbest birakimn.

1- Hava yastif ile D1 noktasindan kaldirn. Gegig yeterli hale geldig: anda, PLCRP
7T158 kaldimma knkosunu C1 noktasina yerlegtirn. Hava yastigim bogaltin ve gikartin,

2- Hava yastigin B4 noktasina yerlegtinn ve kaldinn. Gegiy yeterl hale geldigi anda C4
noktasina bir PLCRP 14T85 kaldirma krikosu koyun. Hava yastizim bogaltin ve gikartin,

3- PLCRP 14T 85 kaldima krikolan ile C modiliinii kaldinn. Kaldirma swrasinda C
modiiliiniin yere paralel durumda kalmasina dikkat edin.

4- Ara yeterli hale geldiginde C2 ve C3 noktalanna kaldima knkolan ile donat:lmug
CRP raylanm yerlegtirin.

5- C modiiltinii yere paralel gekilde kaldinn, sonra kaydirm. A R G E
6- € modilintin krikolar {izerine yerlegmesi igin kaldima krikolann: indinmn. =
7- C modillii raylann tistime gelene kadar, muhtemelen bir qok defa, 3,4, 5,6 V I N g

iglemlermni tekrarlaym. E
8- Modiiltin kaldima krikolan tizerine yerlesmesi igin knikolan ndirin. CRP raylan mm

9- Hava yastifim D1 noktasina koyun. C1 kaldima knkolanm yastik istiine mdirin ve
knkoyu gikartin. Tekerlekler raylara koymak igin yastif: indinin. Tamamen indirilmig hava )T -

yastigm gikartin.
10- Ayt iglemi B4/C4 igin yapm.



13




14







ARl




17




18
















23

Deray Senaryo 2/2

Durum n"2 Bis : A ve E modiilleri raylann iistiinde; B C D modiilleri raydan ¢ikmus; C
modiilii raylara paralel degil.
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Kaldirma noktalan 81 ..C4

Baglantilar X1.. X2

Modiiller A.E

0. A ya da E modiiliiniin frenini serbest birakin.

. X4 baglantisi sabitleyin.

. Hava yastigim1 B1 altina verlestirin ve kaldinn.

. C1 noktasina miimkiin oldugu anda bir CRP ray sokun. Hava yastigim
bosgaltin ve gikartin.

. Hava yastigim1 B2 altina yerlestirin ve kaldinn.

. C2 noktasina miimkiin oldugu anda bir CRP ray sokun.

. C modiiliiniin raylara paralel hale gelmesi i¢in, muhtemelen bir ¢ok kere, C
modiiliinil kaldinn ve kaydinn (B1 ve B2 noktalaninda PLCRP 7T158
kaldirma krikolarina koyarak)

7. Hava vastifimi B1 noktasina yverlestirin. C1 noktasinda CRP kaldirma

krikolanm tamamen indirin.

8. C1 altindaki CRP'nin serbest kalmasi igin hava vastigim sigirin ve CRP'vi

cikartin.

9. C2/B2'de aym islemi yapin ve X4 baglantisim serbest birakin.

10. Yeniden raya yerlestirme isleminin devami i¢in « Durum n®2 »

agiklamalanm takip edin.
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Deray Senaryo 3/1
Pnématik hava yastigi ile yeniden raya yerlestirme
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Kaldrma noktalan  A1.. C2
Baglantilar .. K2
Moduller AE

Hava yastifim1 A3 noktasina yerlegtirin. Zemin dilz degil ise eger
hava yvastifiun altina 400x 400x40 takozlardan yerlestirin ve hava yastifuun iistiine
200x200x40 takozlan yerlegtirin, gerekirse nylon takozlar kullanin.

A2 noktasmma kaldima krikolanm verlestirmek igin veterli ver
birakarak A3 noktasina hava yastifum gigirin..

Kaldirma krikolarini A2 noktasina verlestirin. Krikolarn altina 4 der
ahgap valiz takoz ve yuvarlak gelik plakayr verlestirin. Gerekirse nylon takoz
kullann.

Hava vastifm indirin ve gikartin,

A4 noktasina hava yastifun yerlestirin,

Al noktasmna kaldima krikolariny verlestirmek igin yeterli yer
birakarak A4 noktasina hava yastifum gigirin..

Ikinci kaldima krikosunu Al noktasma sokun, gerekirse nylon
takozlar: kullanin.

. Tamamen indirilmig hava vastig gikartin,

Kaldirma krikolarim kaldirin,

10.Yeniden raya verlegtirme igleminin devami igin « Durum n°1» agiklamalanm takip

edin.
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Deray Senaryo 3/2

Yan engele karsi yeniden raya yerlestirme.
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* Kaldirma noktalan [ I
X Baglantilar X1..X2 YAN EN
A Modiiller A..E
1 X1 'de baglantiy1 sabitleyin ve tekerlek takozlanim C veya E modiila
bojisi altina verlestirin.
2. Kaldirma krikolarin1 Al ve A2 noktalarnina verlestirin, Krikolann

altina 4'der ahgap valiz takoz ve yuvarlak gelik plakayi verlegtirin. Gerekirse nylon
takoz kullanin. A2 'de duvar tarafindaki krikoyu verlestirmek igin (gerekirse) kiirek

ve uzatma kullanin.
3. A modiilini kaldinin. Bir ¢ok defa.
4. A3 ve A4 noktalar altina kizak verlegtirin.
5. A3 ve Ad noktalar: altina CRP raylan verlestirin, A4 noktasina CRP
ray1 yerlegtirmek igin uzatma ve kizak kullanmn.
6. A modilini kaldinn, sonra kaydirin, muhtemelen bir ¢ok defa.
7. A modiiliniin krikolar lizerine yerlegmesi i¢in kaldirma krikolaring
indirin.
8. CRP raylar ¢ekin.
9. A modiilintin bojisini raylara yerlestirmek i¢in kaldirma krikolarmnt
indirin.
10. Kaldirma krikolarint, kizag:, baglant: sabitleyiciyi ve tekerlek
takozlanm ¢ikartin. A RG E
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ﬁgevler Mah. Niliifer Ticaret Merkezi 69.Sok No:15 Niliifer —-BURSA -
TURKIYE
TéL. : 0224-211 38 42 - Fax.: 0224-211 28 87

Email : info@eurowinch.com.tr Site :www.eurowinch.com.tr


http://www.samslevage.com

